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электрические актуаторы

Руководство по подбору

Номер издания: SD06-4 Тип: русский язык, краткий

New motion starts here

Серия SML-SC02 Серия SMQ-SC02

Серия SM-SC01 Серия SM-SC02
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1.1 Для всех электрических актуаторов Kiket (универсальной конфигурации)

1. Описание стандартной конфигурации

 Класс защиты IP68 (соответствует стандарту DIN EN 60529).

 Класс изоляции электродвигателя составляет F, при необходимости можно обеспечить H; оба могут

адаптироваться к тропическому климату.

 Нормальная температура окружающей среды составляет от -30°C до +70°C; при необходимости

низкотемпературный вариант можно обеспечить -50°C, а высокотемпературный — +120°C.

 Оборудовуется ручным колесом, поддерживает ручное управление; при электроприводе автоматически

переключается.

 Число операций выключательного типа составляет 600 операций/час, при этом непрерывная работа длится 15

минут; число операций регулирующего типа — 1200 операций/час.

 Доступны инструкции по- китайски или по-английски.

1.2 По базовому типу электрического исполнительного механизма (без интегрированного блока управления)
 В каждом направлении переключения концевой выключатель имеет два нормально открытых (НО) и два

нормально закрытых (НК) контакта; моментный выключатель оснащен одним НО и одним НК контактом, при

необходимости может быть выполнен с двумя НО и двумяНК контактами.

 Материал корпуса — литьёная сталь; наружные болты корпуса все изготовлены из нержавеющей стали.

 Кабельное входное отверстие имеет двойную герметизацию; для моделей SM(R)30-SM(R)100 — 2×1" + 1×1

1/2"NPT, для остальных — 2×3/4" + 1×1"NPT.

 Оснащен механическим индикатором положения.

1.3 Для интеллектуального интегрированного электропривода (включающий интегрированный блок
управления SC01 или SC02)
 Оснащен абсолютным энкодером постоянного магнита; настройки положения, момента и т.д. сохраняют

постоянную память, не зависят от питания, и все регулировки не требуют открытия корпуса.

 Электропривод интеллектуальный, оснащен жидкокристаллическим дисплеем; через Bluetooth поддерживает

взаимодействие со смартфоном (IPHONE) для обмена данными, настройки, диагностики неисправностей и т.д.

 Электропривод обладает исторической памятью: позволяет в любое время запрашивать информацию о

произошедших операциях, настройках, событиях, неисправностях и т.д., а также записывает время

возникновения данных; каждая категория сохраняет последние 100 записей.

 Выключательные контакты электропривода: моментный выключатель — 1 нормально открытый (НО) и 1

нормально замкнутый (НР); пределный выключатель — 1 нормально открытый (НО) и 1 нормально замкнутый

(НР); шесть пар выходных контактов доступны для свободной программирования.

 SC02 стандартно оснащен взрывобезопасным исполнением; класс взрывобезопасности II2G EEx d IIC T4.

 SC01 поддерживает раздельную установку по требованию.

 Конфигурация кабельных входных отверстий：

●SC02：Кабельные входные отверстия выполнены по конструкции с двойной герметизацией. При адаптации к
моделям SM(R)30–SM(R)100 спецификация составляет 2×1" + 1×1½"NPT; для других моделей — 2×3/4" + 1×1"NPT.

●SC01：Разъемы подключения имеют разъемную конструкцию (разъемного типа); спецификация кабельных входных
отверстий: M32×1.5, M25×1.5 и M20×1.5.

 Корпус контрольного блока изготовлен из специального алюминиевого сплава; все внешние соединительные

болты корпуса выполнены из нержавеющей стали.
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2. Подбор схем подключения

Wiring: ST 2 0 0 0

Wiring： 7 2 C 3 2 1 Маркировка модели, параметры и их значение

0: стандартный тип

2: с регулируемым потенциометром；

4: с сигналом обратной связи 4-20 мА

Другие специальные определения (стандартное значение — 00)

2：28-отверстийный терминал；

3：38-отверстийный терминал (только для SM(R)30-SM(R)100)

1: Абсолютный энкодер (стандартный)

3: Потенциометрический датчик

1: Основное питание 220VAC

2: Основное питание 380VAC

3: Основное питание 400VAC

4: Основное питание 415VAC

5: Основное питание 440VAC

C: Контактор

T: Тиристор

1: Релейный тип

2: Регулирующий тип, вход 4-20мА

3: Profibus DP

4: Modbus RTU

5: Foundation Field Bus

6: HART

4: SC01 Раздельный тип

5: SC01 Интегрированный тип

6: SC02 Интегрированный тип (интегрированный тип печатной платы — логическая плата

интегрирована на материнской плате)

7: SC02 Интегрированный тип (логическая плата существует отдельно как отдельная печатная плата)

1: Основное питание — однофазный AC

3: Основное питание — трехфазный AC

2.1 Базовый тип (без интегрированного блока управления)

Маркировка модели, параметры и их значение

2.2 Интегрированный тип (с интегрированной управляющей единицей SC01 или SC02)
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3. Многооборотный исполнительный механизм

Многооборотный исполнительный механизм серии SM(R) можно сконфигурировать как базовый тип

(без интегрированного контрольного блока), можно сочетать с SC01 или SC02.

3.1: Отдельный исполнительный механизм (без редуктора)

Маркировка модели, параметры и их значение

SM R 07 / SC02 -B3 /45 – F10

Выходной фланец модели F10 соответствует требованиям стандарта EN ISO5210;

соответствие между исполнительным механизмом и фланцем подробнее см. в

техническом даташите; для других нестандартных фланцев требуется использовать

установочный переходный фланец.

Выходная скорость составляет 45 rpm (число оборотов в минуту); другие

дополнительные скорости подробнее см. в техническом даташите.

Выходная втулка модели B3; другие доступные модели — B1, C, D, A (при этом модель

A по умолчанию не имеет отверстий).

Конфигурация с управляющим блоком SC02, доступная модель — SC01; или базовая

версия (базовая версия не содержит управляющего блока, здесь пусто).

07 — код размера модели, максимальный выходной момент составляет 70 Н·м; другие

модели подробнее см. в техническом даташите.

R — регулируемый тип; коммутационный тип здесь пусто.

SM — многооборотный актуатор kiket.
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3.2 Комбинация многооборотного актуатора SM и многооборотного редуктора GB

Для приложений с большими требованиями к крутящему моменту и низкими
требованиями к скорости Kiket предлагает решение с многооборотным редуктором GB.

Маркировка модели, параметры и их значение

SM50/SC01-B3/70-GB S 30(8:1)-F30-B1

F30 — выходной фланец редуктора, соответствующий стандарту EN

ISO5210; соответствие исполнительного механизма и фланца

подробно см. в техническом даташите; для других нестандартных

фланцев используются переходные фланцы для монтажа.

Выходной втулка редуктора стандартно оснащена типом B1;

дополнительные доступные типы: B3, C, D, A (тип A по умолчанию

неотверстие). При отсутствии указания здесь стандартная

конфигурация — тип A.

Передающее отношение редуктора стандартное значение 8:1,

другие передающие отношения подробно см. в техническом

даташите GB.

30 обозначает размер модели; другие размеры моделей см. в

техническом даташите.

S обозначает наличие двухступенчатого редуктора; при отсутствии

обозначения здесь поле остается пустым.

GB обозначает тип многооборотного редуктора; GB — конический

редуктор.

Редуктор кiket GB имеет высокий КПД вывода: КПД при отсутствии двухступенчатого редуктора

составляет примерно 0.9, КПД при наличии двухступенчатого редуктора (т.е. GBS) составляет примерно

0.85.

Итоговая скорость вывода привода с коническим редуктором GB, указанного выше, = скорость

вывода привода / передающее отношение редуктора =70/8≈9 об/мин

Максимальный фактический выходной момент привода с коническим редуктором, указанного выше,

= максимальный момент привода × передающее отношение × КПД=500×8×0.85=3400 Н·м

！Вычисленный максимальный фактический выходной момент редуктора обычно должен находиться

в пределах максимального выходного диапазона редуктора; неправильная подборка может привести к

повреждению редуктора.

Примечание
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4. Исполнительный механизм с угловым ходом

4.1 Независимый исполнительный механизм серии SMQ (без редуктора)

SMQ R F 30-31S-F10
F10 — выходной фланец редуктора, соответствующий стандарту EN ISO5211; соответствие

исполнительных механизмов и фланцев подробно см. в технической таблице данных; другие

нестандартные фланцы используются в форме установочных переходных фланцев.

Время хода исполнительного механизма — 31 с/90°; при необходимости регулировки скорости,

пожалуйста, объявите заранее.

Для обозначения размера модели углового хода исполнительного механизма: «30» в модели

означает максимальный момент 300 Н·м; подробные параметры других моделей см. в

технической таблице данных.

«R» обозначает регулируемый тип; если данное место пустое, то это означает переключательный

тип.

«F» обозначает наличие основания и поворотного рычага; в случае прямого соединения данное

место остается пустым.

Для обозначения типа исполнительного механизма, где «SMQ» обозначает исполнительный

механизм углового хода.

При достаточном пространстве на месте для сценариев с выходным моментом больше 1500 Н·м

предпочтительно использовать последний вариант, а именно SM+GW.

Проводниковая втулка прямого соединения SMQ по умолчанию сплошная и не просверлена.

Исполнительный механизм углового хода (частичный поворот) серии SMQ(R) можно сконфигурировать как базовый тип (без

интегрированного управляющего блока); конфигурация с интегрированным управляющим устройством — SC02.

Максимальный выходной момент исполнительного механизма углового хода серии SMQ достигает 3500 Н·м; для большего

углового хода требуется использовать многооборотный исполнительный механизм SM + частично поворотный редуктор GW.

Примечание

Маркировка модели, параметры и их значение

Примечание
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SMR07/SC02-B3/90-GW S 600(240:1)-F25

SMR07/SC02-B3/90-GW F S 600(300:1)
«F» обозначает, что редуктор содержит подставку и поворотный рычаг,

т.е. редуктор типа с подставкой и поворотным рычагом.

F25 является выходным фланцем редуктора, соответствует стандарту

EN ISO5211; Соответствие исполнительного механизма и фланца

подробно указано в технической спецификации; Остальные

нестандартные фланцы используются в виде переходных фланцев для

монтажа.

Передаточное отношение редуктора равно 240:1, остальные

передаточные отношения подробно указаны в технической

спецификации GW.

(Этот параметр) обозначает обозначение и спецификацию редуктора,

при этом «600» означает максимальный момент в 6000 Н·м.

«S» обозначает, что редуктор содержит двойное редуцирование; если

речь идет об одноэтапном редуцировании, то это поле остается пустым.

(Этот параметр) обозначает тип редуктора, при этом «GW» обозначает

червячно-винтовой редуктор частичного поворота.

4.2 Исполнительный механизм многооборотного хода SM и редуктор частичного

хода GW

В сценариях с высоким крутящим моментом и угловым ходом вывода Кикет предлагает
решения серии GW частичных поворотных редукторов, которые конкретно включают две
конструктивные формы: редуктор прямого соединения типа GW и редуктор типа GWF с
основанием и кривошипным рычагом.

Выходная втулка редуктора GW по умолчанию сплошная без отверстий.

4.2.2 Редуктор типа GWF с подставкой и поворотным рычагом

Редуктор Kiket GW отличается КПД вывода: КПД приблизительно 0.40 без двуступенчатого редуцирования и

приблизительно 0.35 при двуступенчатом редуцировании (модель GWS).

Для редуктора GWS600 формула времени хода на 90° выглядит так: время хода на 90° = Передаточное отношение ÷ 4 ÷

Скорость привода × 60, т.е. 240 ÷ 4 ÷ 40 × 60 = 50 секунд.

Для редуктора GWS600 формула максимального выходного крутящего момента: Максимальный выходной крутящий

момент = Максимальный выходной крутящий момент привода × Передаточное отношение × КПД редуктора, т.е. 70 × 240 × 0.35

= 5880 Н·м.

！ Необходимо обеспечить, чтобы вычисленный максимальный фактический выходной крутящий момент редуктора

находился в его номинальном диапазоне максимального выхода; неправильный выбор может привести к повреждению

редуктора.

4.2.1 Конфигурация редуктора прямого соединения типа GW

Маркировка модели, параметры и их значение

Примечание

Маркировка модели, параметры и их значение

Примечание
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5. Исполнительный механизм прямолинейного хода

5.1 Самостоятельный исполнительный механизм серии SML (без редуктора)

SMLR10/SC02-1.5mm/S-60mm-F10

Кронштейн стандартного выходного фланца типа F10, другие виды соединений

могут быть изготовлены по индивидуальному заказу в соответствии с размерами

клапана.

Ходомера указан 60 мм, фактический ход должен быть меньше или равен

максимальному ходу, конкретные параметры подробнее см. в техническом листе

данных.

Скорость по умолчанию составляет 1.5 мм/с, другие опциональные скоростные

параметры подробнее см. в техническом листе данных.

Содержит интегрированный контрольный блок SC02; если это базовая

конфигурация, это поле пустое.

Этот параметр — модельный размер исполнительного механизма, где «10»

обозначает 10000 Н, параметры других моделей подробнее см. в техническом листе

R обозначает регулируемый тип; если это коммутационный тип, то это поле пустое.

Тип исполнительного механизма, где SML обозначает прямеходный исполнительный

механизм kiket.

Исполнительный механизм прямолинейного хода серии SML(R) может быть сконфигурирован как
базовый тип (без интегрированного управляющего блока), а конфигурация с интегрированным
управляющим устройством обозначается как SC02. Исполнительный механизм поворотного хода серии
SMQ имеет максимальное усилие толкания до 30000 Н; при необходимости большего прямолинейного
хода применяется комбинированная схема исполнительного механизма многооборотного хода SM и
линейного толкателя LT.

Прямолинейный исполнительный механизм kiket SM＋LT может обеспечить широкий диапазон

усилия толкания, его диапазон усилия толкания в основном охватывает серию SML; однако для

сценариев применения с малым усилием толкания и однофазным электропитанием предпочтительно

выбирается серия SML, которая обладает преимуществами меньшего размера и веса.

Размеры муфты подробнее см. на чертеже размеров, можно изготовить по индивидуальному заказу в соответствии

с размерами клапана.

Примечание

Маркировка модели, параметры и их значение

Примечание
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5.2 Комбинация многооборотного исполнительного механизма (SM) с линейным толкателем (LT)

SMR12/SC02-B3/70-LT40-F10

Стандартный выходной фланец является F10, для других способов соединения

применяется форма установки переходного фланца.

Этот параметр относится к спецификации модели линейного толкателя, при этом

«40» обозначает максимальную выходную силу 40000 Н, технические параметры

других моделей см. в таблице данных.

LT обозначает линейный толкатель.

B3 является стандартным способом соединения между исполнительными

механизмами SM и LT, поэтому параметр здесь может быть опущен.

Для сценариев с большим прямым ходом kiket предлагает комбинированное решение
из многооборотного исполнительного механизма серии SM и линейного толкателя LT.

Комбинация многооборотного исполнительного механизма серии SM kiket с линейным толкателем LT (без

крепежного кронштейна для соединения с клапаном); при необходимости данного кронштейна его можно

изготовить на заказ.

Маркировка модели, параметры и их значение

Примечание
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Приложение 1 Техническая спецификация многооборотного исполнительного механизма коммутационного типа серии SM
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Приложение 2 Техническая спецификация регулирующего типа многооборотного исполнительного механизма серии SMR
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Таблица 1: Соединение гайки штока клапана (Соединение типа A) Единица измерения: мм

Модель SM(R)07-F10 SM(R)12-F10
SM(R)30-F14

SM(R)100-F16
SM(R)50-F14

Фланцевой

интерфейс (ISO 5210)
F10 F10 F14 F16

Макс КМ (кН) 40 70 160 250

Φd1 Φ125 Φ125 Φ175 Φ210

Φd2 Φ70 Φ70 Φ100 Φ130

Φd3 Φ102 Φ102 Φ140 Φ165

Φd4 M10 M10 M16 M20

Φd5 макс Φ28 Φ40 Φ58 Φ75

Φd6 Φ34 Φ42 Φ60 Φ80

h 1 1 2 2

h1 3 3 4 5

h2 15 15 25 35

H 50 55 65 80

l 50 55 65 80

Z 4 4 4 4

β 90° 45° 45° 45°

Актюатор соединяется со штоком клапана через приводную гайку привода типа A, при этом передавая крутящий момент и

выдерживая определенное количество осевого усилия.

Таблица 2 Трехзубное соединение (Соединение типа B) Единица: мм

Модель SM(R)07-F10 SM(R)12-F10

SM(R)30-F14

SM(R)12-F10

SM(R)50-F14

Φd1 Φ125 Φ125 Φ175 Φ210

Φd2 H9 Φ70 Φ70 Φ100 Φ130

Φd3 Φ102 Φ102 Φ140 Φ165

Φd4 M10 M10 M16 M20

Φd5 макс Φ42 Φ42 Φ60 Φ80

Φd6 Φ55 Φ55 Φ80 Φ105

h1 3 3 4 5

h2 15 15 25 35

h3 2 2 3 4

h4 8 8 10 12

Z 4 4 4 4

Основная единица актуатора подходит только для сценариев применения, где он передаёт крутящий момент (и не может

выдерживать осевое усилия). Таким образом, она не может быть напрямую подключена к клапанам, которые требуют передачи осевого

усилия. Основная единица может быть подключена к двухступенчатым редукторам, приводам типа A (способным выдерживать осевое

усилия) и линейноходовым приводам для привода соответствующих клапанов.

Приложение 3 Техническая спецификация втулок многооборотного исполнительного механизма серии SM(R)
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Таблица 3 Плоскоключевое соединение большого диаметра вала (Соединение типа B1) Единица: мм

Размеры фланца для соединения между актуатором и клапаном соответствуют

стандарту EN ISO5210.

Модель SM(R)07-F10 SM(R)12-F10

SM(R)30-F14

SM(R)100-F16

SM(R)50-F14

Φd1 Φ125 Φ125 Φ175 Φ210

Φd2 f8 Φ70 Φ70 Φ100 Φ130

Φd3 Φ102 Φ102 Φ140 Φ165

Φd4 M10 M10 M16 M20

Φd5 H9 Φ42 Φ42 Φ60 Φ80

Φd5 мин Φ Φ Φ Φ

Φd6 Φ55 Φ55 Φ80 Φ105

h1 3 3 4 5

h2 15 15 25 30

h3 1 1 2 3

t 45.3 45.3 64.4 85.4

b 12 12 18 22

Z 4 4 4 4

l 45 45 65 80

Таблица 4 Плоскоключевое соединение малого диаметра вала (Соединение типа B3) Единица: мм

Размеры фланца для соединения между актуатором и клапаном соответствуют

стандарту EN ISO5210.

Модель SM(R)07-F10 SM(R)12-F10
SM(R)30-F14

SM(R)100-F16
SM(R)50-F14

Φd1 Φ125 Φ125 Φ175 Φ210

Φd2 f8 Φ70 Φ70 Φ100 Φ130

Φd3 Φ102 Φ102 Φ140 Φ165

Φd4 M10 M10 M16 M20

Φd5 H9 Φ20 Φ20 Φ30 Φ40

Φd5 макс Φ20 Φ28 Φ40 Φ55

Φd6 Φ55 Φ55 Φ80 Φ105

h1 3 3 4 5

h2 15 15 25 30

h3 1 1 2 3

t 22.8 22.8 33.3 43.3

b 6 6 8 12

Z 4 4 4 4

l 45 45 65 80

Когда актуатор соединяется с клапанами с меньшим диаметром шпинделя или двухступенчатыми редукторами с меньшим диаметром

входного вала, актуатор и соединяемые компоненты должны быть соединены через промежуточную переходную втулку. Максимальный диаметр

соединяемых компонентов не должен превышать значение Φd5 макс в таблице.

Приложение 3 Техническая спецификация втулок многооборотного исполнительного механизма серии SM(R)
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Приложение 3 Техническая спецификация втулок многооборотного исполнительного механизма серии SM(R)
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Приложение 5 Техническая спецификация исполнительного механизма углового хода с прямым соединением серии SMQR
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Приложение 5 Техническая спецификация исполнительного механизма углового хода с прямым соединением серии SMQR
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Приложение 6 Техническая спецификация исполнительного механизма углового хода комбинации SM+GW
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Приложение 6 Техническая спецификация исполнительного механизма углового хода комбинации SM+GW
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Приложение 6 Техническая спецификация исполнительного механизма углового хода комбинации SM+GW
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Приложение 7 Техническая спецификация исполнительного механизма прямого хода с прямым соединением серии

SML 3ph 380V
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Приложение 8 Техническая спецификация исполнительного механизма прямого хода с прямым соединением серии

SML 1ph 220V
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Приложение 9 Техническая спецификация исполнительного механизма прямого хода комбинации SM+LT
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New motion starts

Комбинация SM-SC+GWS Комбинация SM-SC+GWF Комбинация SM-SC+LT

КомбинацияSM-SC+GB
SHANGHAI KAIKAI TECHNOLOGY DEVELOPMENT CO.,LTD
Address: No. 499, Kanghua Road, Pudong New Area, Shanghai
Tel: +86-21-61640516 Mobil：+86-13701864977
Website: www.kiket-tech.com
Email: shkkjd@sina.com, mailbox@jickee.com, info@kiket-tech.com
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